Opis techniczny

do Projektu Wykonawczego
Remont ulicy Polnej w Krzywiczynach

Zakres 1 przedmiot opracowania.

Zakresem opracowania objeto remont drogi gminnej w miejscowosci Krzywiczyny, gmina
Wolczyn, powiat kluczborski, wojewddztwo opolskie.

Zakres remontu obejmuje odcinek od drogi powiatowej DP 1337 O o nawierzchni bitumicznej,
a nastepnie wzdtuz drogi gminnej o nawierzchni z kruszyw niezwigzanych oraz o nawierzchni

gruntowej.

Opis stanu istniejacego.

Droga przewidziana do remontu znajduje si¢ w terenie zabudowanym, przy ktérym zlokalizo-
wane s3 budynki mieszkalne jednorodzinne oraz zabudowy zagrodowe;.

Istniejagca nawierzchnia to nawierzchnia z kruszywa oraz odcinek nawierzchni gruntowo-
thuiczniowej z lokalnymi ubytkami i nierdwno$ciami w przekroju poprzecznym i podluznym.

Te deformacje profilu drogi obnizaja jako$¢ ruchu i bezpieczenstwo uzytkownikow ruchu, tym
samym droga nie spetnia warunkéw technicznych obowigzujacych dla tej klasy drogi.
Szeroko$¢ istniejacego pasa drogowego w liniach rozgraniczajacych wynosi od 3,60m do
10,0m. Szeroko$¢ jezdni wynosi 3,0m.

W pasie drogowym zlokalizowane sg sieci wodociggowa oraz sanitarna i napowietrzna linia
energetyczna.

Odwodnienie pasa drogowego odbywa si¢ powierzchniowo, oraz na krétkim odcinku za pomo-
cg rowu otwartego. W rowie tym rosng liczne samosiejki oraz dno rowu jest znacznie zamulo-

ne.

Charakter drogi 1 cel przebudowy

Dhugos¢ drogi objetej projektem wynosi 0,470km.

Podstawowga funkcja drogi jest obshuga terenow przylegtych do drogi, ktore tacza si¢ z siecia
drog gminnych, powiatowych i krajowych.

Celem remontu jest poprawa stanu nawierzchni. Remont drogi poprawi zdecydowanie komfort

1 bezpieczenstwo uczestnikdw ruchu, zaréwno pieszych, rowerzystow jak i samochodow.

Przekroj normalny 1 konstrukcja drogi gminne;.




Przekr6j drogowy: jezdnia szerokosci 3,01 3,5m,

pobocza — 0,50m oraz 0,75m
Przekrdj jezdni o pochyleniu daszkowym oraz o pochyleniu jednostronnym o wartosci 2%,
pobocze o pochyleniu 6%.

Przewidziano wykonanie nastgpujacej konstrukeji:

Konstrukcja nawierzchni jezdni na odcinku od 0+000 do 0+129,10:

— Scm warstwa $cieralna z betonu asfaltowego AC11S,
— 10cm goérna warstwa podbudowy z kruszyw niezwigzanych 0/31,5mm
— 15cm dolna warstwa podbudowy z kruszyw niezwigzanych 0/63mm

— grunt rodzimy

Konstrukcja nawierzchni jezdni na odcinku od 0+000 do 0+174,0 i od 0+000 do 0+141,0:

— Scm warstwa $cieralna z betonu asfaltowego ACI1S,
— Scm wyrdéwnanie istniejacej podbudowy mieszankg z kruszyw niezwigzanych
0/31,5mm,

— istniejgca podbudowa kamienna

Konstrukcja zjazdow:

— 20cm podbudowa z kruszyw niezwigzanych 0/31,5mm,

Konstrukcja pobocza:

— 7cm pobocze wyplantowane do wymaganego spadku i zageszczone, umocnione mie-

szankg kruszyw niezwigzanych 0/31,5mm.

Profil podtuzny.

Niwelet¢ remontowanej drogi dostosowano do rzednych istniejacych z niewielka korekta,

umozliwiajaca wpisanie ukow poziomych i pionowych.

Odwodnienie drogi

Odwodnienie pasa drogowego odbywac¢ sie bedzie na dotychczasowych zasadach, powierzch-

niowo na przylegty do drogi teren.



Uwagi koncowe.

W obrebie remontowanej drogi znajduje si¢ podziemna infrastruktura techniczna.

Wszystkie roboty w poblizu istniejagcego uzbrojenia nalezy prowadzi¢ w uzgodnieniu i pod
nadzorem instytucji sprawujacej nadzor nad danym urzadzeniem. W przypadku stwierdzenia
wystgpowania urzadzenia nie zinwentaryzowanego na planie sytuacyjnym, nalezy bezwzgled-
nie wstrzymac roboty, powiadomi¢ wlasciwa instytucje a dalsze prace kontynuowaé w sposdb
przedstawiony wyzej. Poszczegdlne elementy robdt winny by¢ wykonywane zgodnie ze sztuka
budowlana, obowigzujacymi przepisami i normami dla danego asortymentu robdt. Wszystkie
prace prowadzone pod ruchem winny by¢ oznakowane i zabezpieczone zgodnie z obowigzuja-
cymi w tym zakresie przepisami.

Obowiazkiem Wykonawcy robot jest zapewnienie wilasciwej obstugi geodezyjnej, zgodnie
z obowigzujacym Prawem Budowlanym.

Roboty nalezy prowadzi¢ ze szczeg6lng ostroznoscia, zachowujac obowiagzujace przepisy BHP

oraz opracowujac projekt organizacji ruchu na czas robot.



